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หลักสูตรรายวิชา 
 

วิชา..การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า…..รหัสวิชา..20104-2009…..ทฤษฎ.ี.1…ปฏบิัติ..6..หนวยกิต..3.. 
 หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ      หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง 

กลุ่มงานอาชีพ...พลังงานไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์...สาขาวิชา...ช่างไฟฟ้า.... 
 
1. จุดประสงครายวิชา เพื่อให้ 
 1. รู้และเข้าใจเกี่ยวกับหลักการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าตามมาตรฐานต่าง ๆ 
 2. มีทักษะเกี่ยวกับการเลือกใช้วัสดุอุปกรณ์ท่ีใช้ในการควบคุมและการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการปฏิบัติงาน มีความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย เป็นระเบียบ สะอาด   
            ตรงต่อเวลา มีความซื่อสัตย์และมีความรับผิดชอบ 
 4. มีความสามารถในการประยุกต์ใช้ขนาดของสาย อุปกรณ์ป้องกัน คอนแทกเตอร์ และต่อวงจร 
            ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 

2. สมรรถนะรายวิชา 
 1. แสดงความรู้เกี่ยวกับสัญลักษณ์ โครงสร้าง และหลักการทำงานของการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 2. เลือกขนาดของสาย อุปกรณ์ป้องกัน คอนแทกเตอร์ในการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 3. ต่อวงจรควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง กระแสสลับ 1 เฟส และ 3 เฟส 
 4. ประยุกต์ใช้ความรู้เกี่ยวกับหลักการทำงานของการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า และต่อวงจรควบคุม  
            มอเตอร์ไฟฟ้า 

 
3. คำอธิบายรายวิชา 
   ศึกษาและปฏิบัติเกี่ยวกับงานควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า สัญลักษณ์ตามมาตรฐาน IEC DIN ANSI การ
ออกแบบ วงจรควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าตามมาตรฐาน IEC, DIN และ ANSI การเลือก ขนาดของสาย อุปกรณ์
ป้องกัน คอนแทกเตอร์ หลักการเริ่มเดินและควบคุมความเร็วมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 เฟสและ 3 เฟส งานเขียน แบบวงจรควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าตามมาตรฐาน IEC, DIN, ANSI 
งานต่อวงจรเริ่มเดินและงานต่อวงจรควบคุมการเริ่มเดิน การกลับทางหมุน มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง งาน
ต่อวงจรควบคุมการเริ่มเดิน การกลับทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส การต่อวงจรควบคุมสตาร์ท
มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส แบบ Direct Start งานต่อวงจรควบคุมกลับทาง หมุนมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 เฟส แบบ Jogging Plugging และ After Stop งานการต่อวงจรควบคุมสตาร์ทมอเตอร์  
ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส แบบ Star - Delta แบบเรียงลำดับ 
 
 



 

 

 

4. การแบ่งหน่วยการเรียนรู้ 
 

 หน่วยการเรียนรู ้
รายวิชา การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า  รหัสวิชา 20104-2009 
สาขาวิชา ช่างไฟฟ้า ระดับชั้น ปวช.2 
จำนวน 3 หน่วยกิต จำนวน 7 ชม./สัปดาห์ รวม 18 สัปดาห์ 

หน่วยที่ สัปดาห์ที่ ชื่อหน่วยการเรียนรู้ 
จำนวนชั่วโมง 

ทฤษฎี ปฏิบัติ 
1 1 สัญลักษณ์และการเขียนแบบควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 1 6 
2 2 อุปกรณ์ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 1 6 
3 3 ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอนแทก

เตอร์ 
1 6 

4 4-5 การเริ่มเดินและการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสตรง 

2 12 

5 6-7 การเริ่มเดินและการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 เฟส 

2 12 

6 8-9 การเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 2 12 
7 10 การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 

ทำงานแบบเรียงลำดับ 
1 6 

8 11-13 การกลับทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 3 18 
9 14-16 การควบคุมความเร็วมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 18 
10 17-18 การออกแบบวงจรควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสสลับ 
2 12 

     
     
     
     
     

รวมชั่วโมง 18 108 
รวมชั่วโมงทั้งหมด 126 

 
 
 
 
 



 

 

5. หน่วยการเรียนรูและสมรรถนะประจำหน่วย 
 

 

ชื่อหนวย 
สมรรถนะ 

ความรู  ทักษะ  คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค 

หนวยที่ 1 
สัญลักษณ์และการเขียนแบบควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้า 

- แสดงความรู้
เกี่ยวกับ
สัญลักษณ์และ
การเขียนแบบ
ควบคุมมอเตอร์
ไฟฟ้าตาม
มาตรฐาน DIN, 
IEC, ANSI และ 
SI 

- เขียนสัญลักษณ์
ในงานควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้า
ตามมาตรฐาน 
DIN, IEC, ANSI 
และ SI 
- เขียนแบบวงจร
ควบคุมมอเตอร์
ไฟฟ้า ตามแบบ
งานจริง แบบ
แสดงการทำงาน 
แบบสายเดียว 
และแบบ
ประกอบการ
ติดต้ัง 

ความละเอียดรอบคอบ 
ปลอดภัย เป็นระเบียบ 
สะอาด ตรงต่อเวลา มี
ความซื่อสัตย์ ความ
รับผิดชอบ ความมี
ระเบียบวินัย ความ
ขยันหมั่นเพียร ความ
สุภาพเรียบร้อยและความ
มีน้ำใจ มีเจตคติท่ีดีในการ
ประกอบอาชีพ 

 

หนวยที่ 2 
อุปกรณ์ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

- แสดงความรู้
เกี่ยวกับชนิดของ
การควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้า 
อุปกรณ์ท่ีใช้ใน
การควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้า 

- ตรวจสอบ
อุปกรณ์ควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้า 
ตามข้ันตอนท่ี
กำหนด 

ความละเอียดรอบคอบ 
ปลอดภัย เป็นระเบียบ 
สะอาด ตรงต่อเวลา มี
ความซื่อสัตย์ ความ
รับผิดชอบ ความมี
ระเบียบวินัย ความ
ขยันหมั่นเพียร ความ
สุภาพเรียบร้อยและความ
มีน้ำใจ มีเจตคติท่ีดีในการ
ประกอบอาชีพ 

หนวยที่ 3 
ขนาดสายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน และคอน
แทกเตอร์ 

- แสดงความรู้
เกี่ยวกับ 
ส่วนประกอบ
ของวงจร
มอเตอร์ ขนาด
ของสายท่ีใช้ใน
วงจรมอเตอร์ 
เครื่องปลดวงจร
มอเตอร์ เครื่อง 

- คำนวณหา
ขนาดสายไฟใน
วงจรมอเตอร์ 
ตามมาตรฐาน 
วสท. (EIT.)  
- คำนวณหา
ขนาดเครื่องปลด
วงจรมอเตอร์ 
ตามมาตรฐาน  

ความละเอียดรอบคอบ 
ปลอดภัย เป็นระเบียบ 
สะอาด ตรงต่อเวลา มี
ความซื่อสัตย์ ความ
รับผิดชอบ ความมี
ระเบียบวินัย ความ
ขยันหมั่นเพียร ความ
สุภาพเรียบร้อยและความ
มีน้ำใจ มีเจตคติท่ีดีในการ 



 

 

ชื่อหนวย 
สมรรถนะ 

ความรู ทักษะ คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค 

 

ป้องกันการ
ลัดวงจร เครื่อง
ป้องกันกระแส
เกิน เครื่อง
ควบคุมมอเตอร์ 
 

วสท. (EIT.)  
- คำนวณหา
ขนาดเครื่อง
ป้องกันการ
ลัดวงจร มอเตอร์
ตามมาตรฐาน 
วสท. (EIT.) 
- คำนวณหา
ขนาดเครื่อง
ป้องกันกระแส
เกินวงจรมอเตอร์
ตามมาตรฐาน 
วสท. (EIT.)  
- เลือกใช้คอน
แทกเตอร์ใน
วงจรมอเตอร์ 
ตามมาตรฐาน 
วสท. (EIT.) 

ประกอบอาชีพ 

หนวยที่ 4 
การเริ่มเดินและการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสตรง 

- แสดงความรู้
เกี่ยวกับ 
โครงสร้าง 
ส่วนประกอบ 
ชนิดของมอเตอร์
ไฟฟ้ากระแสตรง 
การเริ่มเดิน
มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสตรงแบบ
ต่าง ๆ 
- แสดงความรู้
เกี่ยวกับ การ
ควบคุมความเร็ว
มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสตรง การ
กลับทิศทางการ
หมุนมอเตอร์
ไฟฟ้ากระแสตรง  

- ต่อวงจรเริ่ม
เดินมอเตอร์
ไฟฟ้ากระแสตรง 
ตามเงื่อนไขท่ี
กำหนด 
- ต่อวงจรกลับ
ทางหมุนมอเตอร์
ไฟฟ้ากระแสตรง
ตามเงื่อนไขท่ี
กำหนด 

ความละเอียดรอบคอบ 
ปลอดภัย เป็นระเบียบ 
สะอาด ตรงต่อเวลา มี
ความซื่อสัตย์ ความ
รับผิดชอบ ความมี
ระเบียบวินัย ความ
ขยันหมั่นเพียร ความ
สุภาพเรียบร้อยและความ
มีน้ำใจ มีเจตคติท่ีดีในการ
ประกอบอาชีพ 

 



 

 

ชื่อหนวย 
สมรรถนะ 

ความรู ทักษะ คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค 

หนวยที่ 5 
การเริ่มเดินและการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 เฟส 

และการหยุด
หมุนมอเตอร์
ไฟฟ้ากระแสตรง 
- แสดงความรู้
เกี่ยวกับ ชนิด
ของมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 
เฟส หลักการ 
ทำงานและการ
เริ่มเดินมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 
เฟส 
- แสดงความรู้
เกี่ยวกับ การ
กลับทิศทางการ
หมุนมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 
เฟส และการ
หยุดหมุน
มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 
เฟส 

- ต่อวงจรเริ่ม
เดินมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 
เฟส ตามเงื่อนไข
ท่ีกำหนด 
- ต่อวงจรกลับ
ทางหมุนมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 
เฟส ตามเงื่อนไข
ท่ีกำหนด 
 

ความละเอียดรอบคอบ 
ปลอดภัย เป็นระเบียบ 
สะอาด ตรงต่อเวลา มี
ความซื่อสัตย์ ความ
รับผิดชอบ ความมี
ระเบียบวินัย ความ
ขยันหมั่นเพียร ความ
สุภาพเรียบร้อยและความ
มีน้ำใจ มีเจตคติท่ีดีในการ
ประกอบอาชีพ 

หนวยที่ 6 
การเริ่มเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 
เฟส 

- แสดงความรู้
เกี่ยวกับ ชนิด
ของมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส หลักการ
ทำงานและการ
เริ่มเดินมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส 

- ต่อวงจรเริ่ม
เดินมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส ตามเงื่อนไข
ท่ีกำหนด 
- ต่อวงจร การ
เริ่มเดินแบบลด
กระแสโดยใช้
หม้อแปลง 3 
เฟส แบบออโต  

ความละเอียดรอบคอบ 
ปลอดภัย เป็นระเบียบ 
สะอาด ตรงต่อเวลา มี
ความซื่อสัตย์ ความ
รับผิดชอบ ความมี
ระเบียบวินัย ความ
ขยันหมั่นเพียร ความ
สุภาพเรียบร้อยและความ
มีน้ำใจ มีเจตคติท่ีดีในการ
ประกอบอาชีพ 

 



 

 

ชื่อหนวย 
สมรรถนะ 

ความรู ทักษะ คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค 

 

- แสดงความรู้
เกี่ยวกับ การเริ่ม
เดินมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส แบบ
ทางอ้อม และ
การหยุดหมุน
มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส 

ตามเงื่อนไขท่ี
กำหนด 

 

หนวยที่ 7 
การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 
เฟส ทำงานแบบเรียงลำดับ 

- แสดงความรู้
เกี่ยวกับการ
ควบคุมมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส ทำงานแบบ
เรียงลำดับ 
 

- ต่อวงจร
ควบคุมมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส ทำงานแบบ
เรียงลำดับ ตาม
เงื่อนไขท่ีกำหนด 

ความละเอียดรอบคอบ 
ปลอดภัย เป็นระเบียบ 
สะอาด ตรงต่อเวลา มี
ความซื่อสัตย์ ความ
รับผิดชอบ ความมี
ระเบียบวินัย ความ
ขยันหมั่นเพียร ความ
สุภาพเรียบร้อยและความ
มีน้ำใจ มีเจตคติท่ีดีในการ
ประกอบอาชีพ 

 

หนวยที่ 8 
การกลับทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 
3 เฟส 

- แสดงความรู้
เกี่ยวกับการกลับ
ทางหมุนมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส แบบ 
jogging 
- แสดงความรู้
เกี่ยวกับการกลับ
ทางหมุนมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส แบบกลับ
ทางหมุนทันที  

- ต่อวงจรกลับ
ทางหมุนมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส แบบ 
jogging ตาม
เงื่อนไขท่ีกำหนด 
- ต่อวงจรกลับ
ทางหมุนมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส แบบ 
Plugging ตาม
เงื่อนไขท่ีกำหนด 

ความละเอียดรอบคอบ 
ปลอดภัย เป็นระเบียบ 
สะอาด ตรงต่อเวลา มี
ความซื่อสัตย์ ความ
รับผิดชอบ ความมี
ระเบียบวินัย ความ
ขยันหมั่นเพียร ความ
สุภาพเรียบร้อยและความ
มีน้ำใจ มีเจตคติท่ีดีในการ
ประกอบอาชีพ 

 



 

 

ชื่อหนวย 
สมรรถนะ 

ความรู ทักษะ คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค 

 

(Plugging) 
- แสดงความรู้
เกี่ยวกับการกลับ
ทางหมุนมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส แบบกลับ
ทางหมุนหลังจาก
หยุด After stop 

- ต่อวงจรกลับ
ทางหมุนมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส แบบ After 
stop ตาม
เงื่อนไขท่ีกำหนด 

 

หนวยที่ 9 
การควบคุมความเร็วมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 

- แสดงความรู้
เกี่ยวกับหลักการ 
ควบคุมความเร็ว
มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 
เฟส ด้วย
อินเวอร์เตอร์ 
- แสดงความรู้
เกี่ยวกับหลักการ
ควบคุมความเร็ว
มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส ด้วย
อินเวอร์เตอร์ 
- แสดงความรู้
เกี่ยวหลักการ
ควบคุมการ
ทำงานของ
มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส 2 ความเรว็ 

- ต่อวงจร
ควบคุมความเร็ว
มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1
เฟส ด้วย
อินเวอร์เตอร์ 
ตามเงื่อนไขท่ี
กำหนด 
- ต่อวงจร
ควบคุมความเร็ว
มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส ด้วย
อินเวอร์เตอร์ 
ตามเงื่อนไขท่ี
กำหนด 
- ต่อวงจรการ
ควบคุมมอเตอร์
ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส 2 ความเร็ว 
ตามเงื่อนไขท่ี
กำหนด 

ความละเอียดรอบคอบ 
ปลอดภัย เป็นระเบียบ 
สะอาด ตรงต่อเวลา มี
ความซื่อสัตย์ ความ
รับผิดชอบ ความมี
ระเบียบวินัย ความ
ขยันหมั่นเพียร ความ
สุภาพเรียบร้อยและความ
มีน้ำใจ มีเจตคติท่ีดีในการ
ประกอบอาชีพ 

 

หนวยที่ 10 
การออกแบบวงจรควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 

- แสดงความรู้
เกี่ยวกับหลักการ
ออกแบบวงจร
การเริ่มเดินของ 

- ติดต้ังอุปกรณ์ 
และเดินสาย ต่อ
วงจรไฟฟ้าในตู้
คอนโทรล 

ความละเอียดรอบคอบ 
ปลอดภัย เป็นระเบียบ 
สะอาด ตรงต่อเวลา มี
ความซื่อสัตย์ ความ 



 

 

ชื่อหนวย 
สมรรถนะ 

ความรู ทักษะ คุณลักษณะท่ีพึ่งประสงค 

 

มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 
เฟส 
- แสดงความรู้
เกี่ยวกับหลักการ
ออกแบบวงจร
การเริ่มเดินของ
มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส 
 

มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 
เฟส ตามเงื่อนไข
ท่ีกำหนด 
- ติดต้ังอุปกรณ์ 
และเดินสาย ต่อ
วงจรไฟฟ้าในตู้
คอนโทรล
มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 3 
เฟส ตามเงื่อนไข
ท่ีกำหนด 

รับผิดชอบ ความมี
ระเบียบวินัย ความ
ขยันหมั่นเพียร ความ
สุภาพเรียบร้อยและความ
มีน้ำใจ มีเจตคติท่ีดีในการ
ประกอบอาชีพ 

 

6. กิจกรรมจัดการเรียนรู้ 
 -  แบบทดสอบก่อนเรียนและหลังเรียน 
 -  การอภิปรายใหเ้นื้อหาการเรียนรู้, ถาม-ตอบ 
 -  ฝึกปฏิบัติการเกี่ยวกับการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
 -  ใบปฏิบัติงาน,แบบฝึกหัดท้ายบท, Home work หรือการศึกษาค้นคว้าและเขียนรายงานเพิ่มเติม 
7. สื่อการเรียนการสอน 
 -  ส่ือมัลติมิเดียร์, วิดีทัศน์, ของจริง ของตัวอย่าง, ปฏิบัติจริง   
8. หนังสือ-ตำรา-เอกสารประกอบการสอน 
          -  ช่ือตำรา การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า, ช่ือผู้แต่ง คเชนทร์ ไพรพฤกษ์, สำนักพิมพ์ เอมพันธ ์
9. เวลาเรียน  
 7 ช่ัวโมง/สัปดาห์ ( 126 ช่ัวโมง/ภาคเรียน) 

- นักเรียน  ทุกคนต้องเข้าเรียนไม่ต่ำกว่า  80 % ของเวลาเรียนท้ังหมด   
- นักเรียนท่ีขาดเกิน  20% จะไม่ได้รับอนุญาตให้เข้าสอบปลายภาคเรียน 

10. เกณฑ์การประเมิน   คะแนน  100  คะแนน  แบ่งเป็น  2  ส่วน  โดยมีรายละเอียดดังนี้  
ส่วนที่ 1  แบ่งเป็น  80  คะแนน ประกอบด้วย 
  - แบบฝึกหัด, ใบงาน, รายงาน, แบบทดสอบ             55 คะแนน 
  - สอบปลายภาคเรียน                   25 คะแนน 
ส่วนที่ 2  แบ่งเป็น  20  คะแนน  

 - แบบสรุปผลการประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยมและคุณลักษณะอันพึ่งประสงค์ (จิตพิสัย) 
 คุณธรรม-จริยธรรม 
 -  มีความตรงต่อเวลา  -  ขยันเอาใจใส่ต่อการเรียน -  มีระเบียบวินัย 
 -  มีความรับผิดชอบ  -  มีความซื่อสัตย์สุจริต  -  มีน้ำใจ  โอบอ้อมอารี 
 -  ทำงานร่วมกับผู้อื่นได้    -  มีความเสียสละ 



 

 

11. การวัดผลสัมฤทธิ์นักเรียน 
คะแนน  80 – 100   เกรด  4 
คะแนน  75 – 79     เกรด  3.5 
คะแนน  70 – 74     เกรด  3 
คะแนน  65 – 69     เกรด  2.5 

      คะแนน  60 – 64   เกรด  2 
      คะแนน  55 – 59   เกรด  1.5 
      คะแนน  50 – 54   เกรด  1 
      คะแนน    0 – 49   เกรด  0 

12. ประเภทวิชา 
        ทฤษฏี  อัตราส่วนคะแนนประเมินตามสภาพจริง : คะแนนทดสอบ = 70:30 
         ทฤษฏ-ีปฏิบัติ  อัตราส่วนคะแนนประเมินตามสภาพจริง : คะแนนทดสอบ = 75:25 
                 ปฏิบัติ  อัตราส่วนคะแนนประเมินตามสภาพจริง : คะแนนทดสอบ = 80:20 
 หมายเหตุ  ให้ปฏิบัติตามระเบียบการวัดผลและประเมินผลตามหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ 
พุทธศักราช 2567, และหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567 
 
 


