
ประจ ำภำคกำรศึกษำ 2 ปีกำรศึกษำ 2569
ระดบั
สำขำวิชำ

1. ช่ือผู้สอน 

2. รายละเอยีดวชิาทีส่อน
   รหัสวิชำ  ตอนท่ี

   ช่ือวิชำ (ไทย)……โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์…………..

(องักฤษ) ...…Programable Logic Controller..…

   จ  ำนวนหน่วยกิต หน่วยกิต
   ลกัษณะกระบวนวิชำ  (  / ) บรรยำย     ( /  ) ปฏิบติักำร     ( /  )  ฝึกปฏิบติั    (   ) อ่ืนๆ ระบุ………    
   ลกัษณะกำรสอน ( /  ) สอนคนเดียว   (   ) สอนร่วมทั้งหมด ..…… คน 
   วนัเวลำท่ีสอน ให้ระบุช่ือผูส้อนในช่องหมำยเหตุในแผนกำรสอน

    ตอนท่ี   กรณีมีหลำยตอน

3.  ค าอธิบายลกัษณะกระบวนวชิา

โครงการสอนของอาจารย์ วทิยาลยัเทคนิคเชียงราย

ปวช.1
เทคโนโลยีคอมพิวเตอร์
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4. แผนการสอน
คร้ังที่ ช่วงเวลาวนัที่ หมายเหตุ
1 ถึง 2
3 ถึง 4
5 ถึง 6
7 ถึง 8

9
10 ถึง 11
12 ถึง 14
15 ถึง 17

18
5. สัดส่วนการให้คะแนน

5.1 คะแนนรำยงำน ……10…….  %
5.2 คะแนนสอบกลำงภำค  ……10……. %
5.3 คะแนนสอบปลำยภำค  ……25……. %
5.4 คะแนนอ่ืนๆ ……55…….  %

6. หนังสือ/วารสาร ประกอบการเรียนการสอน
6.1 …โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์……………

ลงช่ือ ผูส้อน

ลงช่ือ หวัหนำ้แผนกวิชำ

ลงช่ือ งำนหลกัสูตรกำรเรียนกำรสอน

เนื้อหาทีส่อน แบบฝึกหัด
โครงสร้ำงและส่วนประกอบของโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์

อุปกรณ์อินพุต (Input Devices)
อุปกรณ์เอำตพ์ุต (Output Devices)

โครงสร้ำงภำษำของโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์
สอบกลำงภำค

กำรเขียนแลดเดอร์ไดอะแกรมรับคำ่อุปกรณ์อินพุต
กำรเขียนแลดเดอร์ไดอะแกรมควบคุมอุปกรณ์เอำตพ์ุต

กำรใชโ้ปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์เช่ือมต่อระบบเครือขำ่ย
สอบปลำยภำค

...................................................
(นำยบำเรียน  พลขนัธ์)
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(นำยบำเรียน  พลขนัธ์)

...................................................
(นำยเกรียงศกัด์ิ  ดอนชยั)


